TRACKER Skladaci dron s kamerou

rd

Navod k pouziti

Dékujeme vam za zakoupeni nasich produktd. Abyste je mohli spravné pouZivat a zajistit svoji
bezpeénost, prettéte si pfed pouzitim produktt peclivé tento navod k pouZiti a uloite je na
bezpecném misté pro budouci pouziti.

1. FUNKCE DALKOVEHO OVLADANI A POPIS

14.Indikator

2. Foto/Video

3. Vyrovnani doleva

7. Doladéni Ghlu kamery
nahoru

9. Levy joystick (nahoru /

dolt / doleva / doprava)

4. Vyrovnani doprava

—— 5. Vyrovnani dopfedu

| 10. Pravy joystick - dopfedu,
dozadu, do strany nalevo /
doprava

6. Vyrovnani dozadu

8. Doladéni uhlu kamery

dold
12. Bezhlavy méd (kratké stisknuti)

Tladitko navratu (dlouhé stisknuti)

11. Odemknuti (kratky stisk) / Vzlet
a pristani jednim tlacitkem (kratky
stisk) / Nouzové pFistani (dlouhy
stisk)

13. Zapnuto / vypnuto

2.1 Sejméte kryt baterii ze zadni ¢asti ovladade (Fig. A).

2.2 Vlozte do ovladace 3 “AA baterie, ujistéte se, ze & = ===
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instalujte baterie se spravnou polaritou. (Fig. B) “") ':'"W| <m & | ==
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Nekombinujte staré a nové baterie nebo typy baterii. O (NN
2.3 Nasadte kryt baterie Fig.A 3"AA,, Baterie (nejsou souéasti) Fig.B

3. NAVOD K NABIJENi AKUMULATORU

3.1 Stisknéte modul zadni baterie dronu a vytahnéte modul lithiové baterie z prostoru pro baterii dronu. (Fig.C)
3.2 Zapojte nabijeci kabel USB do zasuvky USB a druhy konec zapojte do nabijeci zasuvky lithiové baterie.
Pfi nabijeni LED dioda vidy sviti. Po dokonceni nabijeni LED zhasne. Doba nabijeni 70-90 min (Fig.E)
3.3 Nabijeni je dokonceno, vloZzte modul lithiové baterie do slotu pro baterii podle obrazku nize (Fig. E)
Zvlastni poznamka: Pfed letem plné nabijte baterii.

Nizkotlaké blikani: Kdyz dron vstoupi do alarmu nizkého tlaku, svétlo bude pomalu blikat. Indikuje, Ze se bliZi vybiti dronu a je
nutny okamzity navrat.
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Upozornéni:
1. Ujistéte se, Ze napéti nabijecky USB odpovida mistnimu elektrickému napdjeni. (Baterii uchovavejte na chladném misté, aby
nedoslo k expozici)

2. Nabijeci zastrcka se pfi prebiti pfehfiva. Okamazité zastavte nabijeni, protoze by mohlo dojit k poskozeni baterie.

3. Pfi nabijeni nenechavejte baterii stranou.

4. S ohledem na bezpecnost nepoutzivejte jiné nabijecky nez dodané!

5. Dobijte baterii 0 30 minut pozdéji po letu, protoze teplota baterie miiZe byt pfi Iétani pFilis vysoka a okamiZité nabijeni mize
baterii poskodit.

(Kdyz dron nepoutzivate, je nutné vyjmout baterii a uloZit ji na 80% nabiti, aby se prodloutzila Zivotnost baterie)

6. Nevhazujte baterii do ohné.

7. Nezkratujte baterii. Nenechavejte baterii spole¢né s malymi kovovymi ¢astmi.

4. POZADAVKY NA OKOLNI PROSTREDI PRED LETEM

Vyberte si prosim venkovni prostiedi bez de$té nebo snéhu, s vétrem niZsim neZ droveii 4. Drite se dal od lidi, strom, elektrického
vedeni, vysokych budov, letist a signalnich vézi.

Speciélni tipy: Doba letu je asi 5 minut, letova vzdalenost je 30-40 metrdi.

© O

5. PRIPRAVA PRED LETEM

5.1 Frekvence dronu

1. Nainstalujte baterii dronu a baterie dalkového ovladace, zapnéte vypinac dronu a télo se rozsviti a poté jej poloZte na rovnou zem.
2. Zatlacte na vypinac napajeni dalkového ovladace, zatlacte packu plynu dalkového ovladace nahoru a dold, svétlo na téle se ustali a
frekvence dalkového ovladace je nastavena.

DuleZita poznamka: Vyrobek musi byt zprovoznén po krocich, jinak se Spatné pfipojuje a ovlada.

5.2 Kalibrace gyroskopu

KdyzZ dron a dalkové ovladani uspésné sladi frekvenci, dron Ize kalibrovat stlacenim levého a pravého joysticku soucasné do
pravého dolniho rohu. V tuto chvili kontrolka dronu rychle blikd a indikator na ovladadi sviti. Po uvolnéni viech tlacitkek na
délkovém ovladadi je kalibrace dokonéena.
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Poznamka: Kalibraci je tfeba provést ve vodorovné poloze.

5.3 Odemknuti dronu

P¥i ovladani dalkovym ovlada¢em se dron musi odemknout stisknutim tlacitka pro odemceni na dalkovém ovladadi (Fig.1) nebo
stlaéenim levého joysticku dalkového ovladace do nejvyssi polohy (Fig.2). V tuto chvili se viechny ¢tyfi vrtule roztoéi souéasné.
Otéceni indikuje uspésné odemknuti. Po dokonéeni odemykani mize dron fungovat normalné.
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Fig.2

5.4 Vzlet a pristani jednim tlacitkem
Kdyz je odemykani dokonéeno, stisknéte znovu funkéni tlacitko na dalkovém ovladadi (Fig. 3), dron se automaticky zvedne do vysky
asi 1 metr; kdyz je tlacitko pouZito pro pfistani, dron automaticky pomalu pfistane.

Kdyz levy joystick (plyn) zatlacite nahoru,
rychlost vrtuli se zvysi a dron se zvedne.
Kdyz stisknete levy joystick (plyn) dold,

rychlost vrtuli zpomali a dron klesne.

Kdyz je leva / pravd pédka (kormidlo)

zatlaéena doleva / doprava, dron zamifi
doleva / doprava.

KdyZ prava péka (kormidlo) tlaéi nahoru /
dold, dron se pohybuje dopfedu /
dozadu.

Pfi zatlaceni pravé paky (kormidla)
doleva / doprava se trup dronu nakloni
doleva / doprava.
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/) Kdyz se dron nach&z%30 cm nad zemi neni stabilni kvili vlivu vifivého proudu,

7 kterému se fika ,,reakce na zemni efekt”, a &im je dron nize, tim vétsi bude tcinek .
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7. PREPINANI RYCHLOSTI

Pfepinani rychlosti: ,Di-“ je rezim nizké rychlosti, ,Di-Di-“ je rezim stfedni rychlosti a ,,Di-Di-Di" je reZim vysoké rychlosti. (zapnout
vychozi rezim nizké rychlosti)

8. FUNKCE VYROVNANI

Pokud se dron béhem letu stale to¢i, mizete ovladani upravit pomoci funkce
jemného nastaveni. Operace je nasledujici:
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Pokud se dron pfi vznaseni pohybuje vzad,
stisknéte tlacitko pro vyrovnani dopfedu, dokud
se dron neprestane pohybovat dozadu.

Pokud se dron pfi vznaseni pohybuje vpred,
stisknéte tlacitko zpétného vyrovnani, dokud se
dron neprestane pohybovat vpred.
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Pokud dron I|éta doleva pf¥i vznaseni,
stisknéte pravé tlacitko pro vyrovnani do
strany, dokud dron nepfFestane Iétat

doleva.

9. BEZHLAVY REZIM

9.1 Spusténi a nastaveni

Vychozi nastaveni je pfedni ¢ast; restartujte dron a upravte smér,
ktery potfebujete; poté, co je nastaveni uspésné, smér hlavy je
predni casti bezhlavého rezimu. Kdyz stisknete tlacitko
bezhlavého rezimu, kontrolka téla dronu zacne blikat a prejde do
bezhlavého rezimu.

9.2 Ukoncete rezim bez hlavy

Stisknéte znovu tlacitko bezhlavého reZzimu (dalkovy ovladac vyda
,Di-“), svétlo na téle trvale sviti a reZzim bez hlavy se ukon¢i.

Pokud dron pfi vznaseni leti doprava, stisknéte levé
tlacitko pro vyrovnani do strany, dokud dron
neprestane létat doprava.
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Jak je znazornéno na vySe uvedeném obrazku, ve stavu bezhlavého reZzimu, bez ohledu na to, kterym
smérem je hlava dronu otocena, je packa ovladace dalkového ovladani zatla¢ena dopfedu a kdyz je dron
zapnut, hlava se pohybuje ve sméru hlavy.

10. TLACITKO NAVRATU (One key return)

Kdyz se dron vzdali, Ize jej pfivolat pomoci funkce "navratu”.
Bé&hem letu dlouze stisknéte tladitko navratu na 3 sekundy, aby se funkce spustila (Fig.4). Po spusténi funkce navratu se
dron vrati na zpét k vychozimu bodu.

Start

11. NOUZOVE PRISTANI

Kdyz se dron béhem letu srazi a nelze jej ovladat, Ize k provedeni nouzového pristani pouzit funkéni tlacitko. Stisknéte a
podrite tlacitko nouzového pfistani po dobu 3 sekund (Fig.5).

12. JEMNE LADENi KAMERY

Dron je vybaven nastavitelnou kamerou s 5 urovnémi. Kdy? je kamera ve stfedu prvniho stupné, klepnéte na doladéni tihlu dolti a
nastavte kameru (Fig.6). Pokud potfebujete upravit smér nahoru, jemné doladte thel. Tlaéitko (Fig.7) vdm umoZiiuje nastavit kameru
o jednu uroven vyse.

13. INSTALACE VRTULE:

Poloha ostfi vrtule je nainstalovéna.

Nainstalujte vrtuli podle obrazku niZe. Pokud nejsou vrtule
Nainstalujte ji prosim podle odpovidajiciho kédu. spravné nainstalovany, dron nebude moci vzlétnout,

prevrati se nebo spadne.

14. POKYNY PRO RESENIi PROBLEMU

Problémy Divody Re3eni

1. Parovani dronu a dalkového

1. Opakujte parovani dronu a dalkového ovladace
ovladani nebylo uspésné.

Zadna reakce na blikani indikatoru

dronu 2. Nizké napéti baterie 2. Nabijte baterii
[~Vrtule dronu se tocl, ale dron s - = =
i 1. Vybita baterie 1. Nabijte baterii
nevzlétne.

2. Deformace vrtule 2. Vymérite vrtuli

Dron vibruje 1.Deformace vrtule Vyméiite vrtuli

Dron je vyladeny, ale stale 1. Vyméite cepel

A LT 2. Vyméiite motor

nemdze hladce létat.

Poté, co je dron na 5-10 sekund v klidu nebo kalibraci
gyroskopu, bude v pofadku

Po havarii byl dron znovu spustén, | Senzor je v nerovnovaze,
ale nebyl stabilni protoZe doslo ke srazce

Jeden motor se netoci

1. Vycistéte vrtule

Motor se zasekl o . . N
2. Jemné otocte vrtuli, restartujte a kalibrujte gyroskop

avzlétnéte

& Zvlastni poznamka: Vyrobek vyuziva vztlaku, protoZze nema kontakt s pevnym bodem.

Pokud neni ve vzduchu ovladany, produkt se bude ve vzduchu mirné pohybovat ve stejné vysce.

15. POZNAMKY

15.1 Ujistéte se, Ze je baterie dostatecné nabita. Vybiti baterii bude mit vliv na dosah ovladace.

15.2 Pokud vykon drone nestaéi, nevyleti dostateéné vysoko nebo viibec nevyleti

15.3 Pokud jsou drone zlomené a zdeformované, opravte je véas. Pokud jsou rotaéni zZlomené a
poskozené, zadné létat, nebo zpusobi zranéni

15.4 Vyvaruijte se prosim havarie nebo vainé kolize, ktera mize poskodit nebo zkrétit jeho Zivotnost.
15.5 Pro pripojeni drona k chytrému telefonu je tfeba si stdhnout z GOOGLEPLAY nebo APP STORE
aplikaci GX-FPV a pripojit se k siti WIFI, kterou vysila dron.




TRACKER Skladaci dron s kamerou

Navod na pouzitie

Dakujeme vam za zaktpenie nasich produktov. Aby ste ich mohli spravne pouZivat a
zaistit svoju bezpeénost, preéitajte si pred pouzitim produktov starostlivo tento navod
na poutitie a ulozte ich na bezpe¢nom mieste na budtce pouZitie.

1. FUNKCIE DIALKOVEHO OVLADANIA A POPIS

14.Indikator

1. Rychlo / pomaly —\9.\&/ | — @ﬁ/

2. Foto/Video

3. Vyrovnanie dolava
7. Doladenie Ghlu kamery
nahoru

4. Vyrovnanie doprava

—— 5. Vyrovnanie dopredu

| 10. Pravy joystick -
dopredu, dozadu, do
strany nalavo / doprava
6. Vyrovnanie dozadu

9. Lavy joystick (nahoru /
dolt / dolava / doprava)

8. Doladenie Ghlu kamery
dolu

12. Bezhlavy mod (kratke stlacenie)

11. Odomknutie (kratke stlacenie) / Tlacidlo névratu (dIhé stlalenie)

vzlet a pristatie jednym tlacidlom
(kratke stlaéenie) / Nudzové pristatie
(dIhé stlacenie)

13. Zapnuté / vypnuté

2.1 Odstrarite kryt batérii zo zadnej ¢asti ovladaca (Fig. A). 2.2 Vloite do
ovladaca 3 "AA batérie, uistite sa, ze

instalujte batérie so spravnou polaritou. (Obr. B) Nekombinujte staré a |~ « + | <4=m
nové batérie alebo typy batérii. 2.3 Nasad'te kryt batérie ez Le‘;is Q’l i+ = v
Fig.A 3"M"Batérie (niesu stéastou) Fig_B

3. NAVOD NA NABIJANIE AKUMUL

3.1 Stla¢te modul zadnej batérie dronu a vytiahnite modul litiové batérie z priestoru pre batériu Drone. (Fig.C)
3.2 Zapojte nabijaci kabel USB do zasuvky USB a druhy koniec zapojte do nabijacej zasuvky litiové batérie.
Pri nabijani LED diéda vidy svieti. Po dokoné&eni nabijania LED zhasne. Doba nabijania 70-90 min (Fig.E)

3.3 Nabijanie je dokonéené, vlozte modul litiové batérie do slotu pre batériu podla obrazku nizsie (Obr. E)
Osobitna poznamka: Pred letom plne nabite batériu.

Nizkotlakové blikanie: Ked dron vstipi do alarmu nizkeho tlaku, svetlo bude pomaly blikat. Indikuje, Ze sa blizi
vybitie dronu a je nutny okamzity navrat.
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Upozornenie:

1. Uistite sa, Ze napétie nabijacky USB zodpoveda miestnemu elektrickému napajania. (Batériu uchovavajte na chladnom mieste,
aby nedoslo k expozicii)

2. Nabijaci zastréka sa pri prebitie prehrieva. Okamiite zastavte nabijanie, pretoze by mohlo déjst k poskodeniu batérie.

3. Pri nabijani nenechdvajte batériu stranou.

4. S ohfadom na bezpeénost nepouZivajte iné nabijagky nez dodané!

5. Dobite batériu o 30 minut neskér po lete, pretoZe teplota batérie méze byt pri lietani prili$ vysoka a okamiZité nabijanie mbze
batériu poskodit.

(Ked' dron nepoutivate, je nutné vybrat batériu a ulozit ju na 80% nabitie, aby sa predfZila Zivotnost batérie)

6. Nevhadzujte batériu do ohna.

7. Neskratujte batériu. Nenechavajte batériu spoloéne s malymi kovovymi &astami.

4. OKOLITE PROSTREDIE

Vyberte si prosim vonkajsie prostredie bez dazda alebo snehu, s vetrom nizsim ako uroveri 4. Drite sa dalej od fudi,
stromov, elektrického vedenia, vysokych budov, letisk a signdlnych vezi.

Specialne tipy: Doba letu je asi 5 mint, letova vzdialenost je 30-40 metrov.

5. PRIPRAVA PRED LETOM

5.1 Frekvencia dronu

1. Nainstalujte batériu dronu a batérie dialkového ovladaca, zapnite vypinac drona a telo sa rozsvieti a potom ho poloite
na rovnu zem.

2. Zapnite vypina¢ dialkového ovladania, zatlaéte packu plynu dialkového ovladaéa hore a dole, svetlo na tele sa rozsvieti
a frekvencia dialkového ovladaca je uspesna.

& DéleZita poznamka: Vyrobok sa musi ovladat postupne, inak nie je f'ahké ho pripojit a zle sa ovlada.

& Poznamka: Kalibracia by mala byt vykonana v horizontalnej polohe.

5.4 Vzlet a pristatie jednym tlacidlom

Ked je odomykanie dokonéené, stlacte znovu funkéné tlacidlo na dialkovom ovladadi (Fig. 3), dron sa automaticky zdvihne do vysky asi 1
meter; ked'je tlacidlo poufité pre pristatie, dron automaticky pomaly pristane.

Ked'stlacite l'avy joystick (plyn) nahor,
rychlost vrtuli sa zvysi a dron sa zdvihne.
Ked' stla&ite lavy joystick (plyn), vrtule sa
spomali a dron klesne.

Ked' je favd/prava paka (kormidlo) zatlaéena
dolava/doprava, dron smeruje dolava/
doprava.

Ked' prava paka (kormidlo) zatlaéi nahor/nadol,
dron sa pohne smerom dopredu/dozadu.

Pri zatlageni pravej paky (kormidla) dolava/
doprava sa trup dronu nakloni dolava/
doprava.

)
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AN, Ked sa dron nachédza 30 cm nad zemou nie je stabilny kvéli vplyvu virivého proudu,
WARNING ktory sa nazyva ,reakcia na prizemny efekt” a ¢im je dron nizSie, tym bude vplyv tohto efektu vacsi.
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7. SPINAC RYCHLOSTI

Prepinanie rychlosti: ,Di-“ je rezim nizkych rychlosti, ,Di-Di-“ je rezim strednych otacok a ,,Di-Di-Di“ je rezim vysokych rychlosti. (zapnutie
predvoleného rezimu nizkych rychlosti)

8. FUNKCIA VYROVNANIE

Ak sa dron pogas letu stéle toci, mdzete upravit ovladanie pomocou funkcie jemného nastavenia. Operacia je nasledovna:

Ak sa dron pri vznasani pohybuje dozadu, stlacte tlacidlo pre
vyrovnanie dopredu, kym sa dron neprestane pohybovat
dozadu.

Ak sa dron pri vznasani pohybuje dopredu, stlacte tladidlo
spitného vyrovnania, kym sa dron neprestane pohybovat
vpred.

«

Ak dron lieta dolava pri vznasani, stlacte pravé tlacidlo
pre vyrovnanie do strany, kym dron neprestane lietat
dolava.

Ak dron pri vznasani leti doprava, stlacte lavé tlacidlo pre
vyrovnanie do strany, kym dron neprestane lietat doprava.
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9. BEZHLAVY REZIM

9.1 Spustanie a nastavenie
Vychozi nastavenia je prednd ¢ast; restartujte dron a upravte smer, ktory vyzaduije;
potom, &o je nastavenie uspe3né, smer hlavy je prednymi &astami bezhlavého
rezimu. Ked' stlacite tlagidlo bezhlavého rezimu, kontrolka tela dronu zaéne blikat a
prejst do bezhlavého rezimu.

9.2 Ukoncete rezim bez hlavy

Skuste znova tlacidlo bezhlavého rezimu (dialkovy ovladac vydd ,,Di-“), svetlo na
tele trvalo svieti a rezim bez hlavy sa ukondi.

Jak je ukdzano na vyse uvedeném obrazku, v stave bezhlavého rezimu, bez ohladu na to, ktorym smerom je hlava dronu otocena, je
packa ovladaéa dialkového ovladania zatlaéend dopredu a ked'je dron zapnut, hlava sa pohybuje vo smere hlavy.

4

Ked'sa dron vzdiali, moZno ho privolat pomocou funkcie "navratu".
Pocas letu dlho stlaéte tlacidlo ndvratu na 3 sekundy, aby sa funkcia spustila (Fig.4). Po spusteni funkcie navrate sa dron vrati na
spét k vychodiskovému bodu.
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11. NUDZOVE PRISTATIE

Ked' sa dron po&as letu zrazi a nemozno ho ovladat dat, moino na vykonanie nudzového pristatia pouzit funkéné tlagidlo.
Stlaéte a podrite tlaidlo nudzového pristatia na 3 sekundy (Fig.5).

12. JEMNE LADENIE KAMERY

Dron je vybaveny nastavitelnou kamerou s 5 uroviiami. Ked' je kamera v strede prvého stupiia, kliknite na doladenie uhla
nadol a nastavte kameru (Fig.6). Ak potrebujete upravit smer nahor, jemne doladte uhol. Tlaéidlo (Fig.7) vdm umoZiiuje
nastavit kameru.
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13. INSTALACIA VRTULE:

Poloha ostrie vrtule je nainStalovana. Nainstalujte ju prosim  Nain3talujte vrtulu podla obrazku nizsie. Ak nie su
podla prislusného kédu.

vrtule spravne nainstalované, dron nebude méct
vzlietnut, prevrati sa alebo spadne.

14. POKYNY PRE RIESENIE PROBLEMOV

Problémv Ddvody RieSenia

1. Parovani dronu a dialkového
ovladania nebolo uspesné.

1. Opakujte parovanie

Ziadna reakcia na blikanie 2. Nabite batériu

indikatora drona

Lopatky dronu sa otacaju, ale
nedokazu lietat

1. Nabite batériu
2. Vymeirte vrtule

1. Nedostatoény vykon batérie
2. Deformacia vrtule

Deformadcia vrtule Vymeiite vrtule

Dron zle vibruje

Vyladené, ale stale neméize lietat 1.Deformacia vrtule

hladko 2.Slaby motor

1. Vymeiite vrtule
2. Vymeiite motor

Senzor je kvoli nehode v
nerovnoviahe

Dron bol po havérii opit Potom, ¢o dron pristane na 5-10 sekund alebo

spusteny, ale nebol stabilny opravou gyroskopu, bude v poriadku

Jeden motor neotaca 1. Vy¢istite cudzie predmety navinuté vrtufami

2. Jemne vytocte vrtulu nahor, restartujte,
nakalibrujte gyroskop a vzlietnite

Motor uviazol

& Zvlastna poznamka: Vyrobok pouzZiva vztlaku, pretoZe nema kontakt s pevnym bodom.
Ak nie je vo vzduchu ovladany, produkt sa bude vo vzduchu mierne pohybovat v rovnakej vy3ke.

15. POZNAMKY

15.1 Uistite sa, Ze je batéria dostatoéne nabita. Vybitie batérii bude mat vplyv na dosah ovladaca.

15.2 Ak vykon dronu nestaci, nevyleti dostatocne vysoko alebo vébec nevyleti

15.3 Ak jsou drony zlomené a zdeformované, opravte je vcas. Ak st rotacné zlomené a poskodené, Ziadne
lietat, alebo spdsobi zranenie

15.4 Vyvarujte sa prosim havarie alebo vaznej kolize, ktora méze poskodit alebo skratit jeho Zivotnost.
15.5 Pre pripojenie drona k smartfénu je potrebné si stiahnut z GOOGLEPLAY alebo APP STORE aplikaciu
GX-FPV a pripojit sa k sieti WIFI, ktoru vysiela dron.






